Teoria sterowania

Zadania domowe (seria VI)

Zadanie 1. Dane jest réwnanie drugiego rzedu
i+200+wr=u, reR|u|<1, d§w>D0.

Rozwiaz problem czasooptymalnego sterowania do punktu (z,z) = (0,0) przy zalozeniu, ze §* — w? = —% v € R.

Zadanie 2. Korzystajac z ZMP wyznacz optymalne trajektorie dla nastepujacego problemu

Ty = T2
To=—T1+ U u € R,
z(0) = 2° € R?, 2(T) = (0,0) (T jest ustalone)
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Zadanie 3. Rozwigz problem czasooptymalnego przejécia z dowolnego punktu z° do zbioru

M = {(z1,32) € R?| 21 <0, 22 <0}

j,’l:.l’g
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Zadanie 4. Rozwiaz problem czasooptymalnego przejécia z dowolnego punktu z° do (0,0) dla nastepujacego uktadu
sterowania

dla nastepujacego uktadu sterowania

T1 = U1T2
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