Teoria sterowania

Zadania domowe (seria II)

Zadanie 1. Rozpatrzmy uktad sterowania

d(n)x d(n_l)x
ate T g

Dla jakich k = 0,1,...,n — 1 jest on obserwowalny jako uktad na R" = (x, 20, ... 2= D)?

+...+a,x =0, y:x(k).

Zadanie 2. Niech x, Z¢ bedag réznymi wartosciami poczatkowymi, dla ktérych obserwable y rozwigzan rownania

Ocl; = A(t)z, z(0) e R", y=C(t)z

sa rowne. Czy te obserwable moga stac si¢ rozne, jesli wezmiemy te same warunki poczatkowe, ale do prawej strony rownania
dodamy czton Bu? Inymi stowy, czy obecno$¢ sterowania moze nam pomédc w rozroznieniu standéw poczatkowych?

Zadanie 3. Niech Ly bedzie przestrzenig liniowg gesta w L]0, T; R™]. Wykaz, ze jesli uktad

d
d%’ = Ay(t) + Bu(t), y(0) =z € R"

jest sterowalny dla sterowarni z L'[0, T; R™] w czasie T, to dla dowolnych a,b € R™ istnieje sterowanie u(-) € Ly przeprowa-
dzajace a na b w czasie T
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