3—Rozmaitosci, lista 1

Zadanie 1. Wykaz, Ze naste¢pujace definicje przestrzeni soczewkowej L, , 53
rownowazne:

1. 3-rozmaitoéé¢ otrzymana ze sfery jednostkowej w C? przez dzialanie
.1 .
grupy Z, generowanej przez obrét (zy, zy) — (e™azy, €2m§Z’2)

2. na brzegu S? kuli B® dokonujemy nastepujacego utozsamienia: kazdy
punkt gérnej potsfery utozsamiamy z punktem dolnej potsfery otrzy-
manym z wyjsciowego punktu przez symetrie wzgledem rownika oraz
obrot wokot osi biegunéw o kat 27r§

3. sklejamy 2 petne torusy D? x St wzdtuz brzegu odwzorowaniem posyta-
jacym 0D? jednego torusa w okrag o nachyleniu 2, gdzie S ! ma nachyle-

nie 0 a dD? ma nachylenie oo

Zadanie 2. Wykaz, ze jesli nakrycie 3-rozmaitosci M jest nieredukowalne,
to M tez jest nieredukowalna.

Zadanie 3. Znajdz 3-rozmaitos¢, ktora posiada pierwsze nakrycie ale sama
nie jest pierwsza.

Zadanie 4. Znajdz przyktad nieorientowalnej rozmaitosci nieredukowalnej
o redukowalnym nakryciu.

Zadanie 5. Wykaz, ze dla zwartej 3-—rozmaitosci M istnieje ograniczenie na
wielko$¢ systemu roztacznych sfer w M, wsréd ktoérego sktadowych dopetnienia
nie ma kuli ani S x 1.



